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| WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét przy modernizacji drogi dojazdowej do grunti@inych przy ul.Patacowej w Sulecinie i Dlugosayni

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robda
zadaniu wymienionym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganuwvymagania ogoélne, wspoélne dla robdt epgh
specyfikacjami technicznymi dla realizacji zadamamienionego w punkcie 1.1., oraz dla danego aswehitu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obi@kostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik — nie dotyczy

1.4.3. Dlugas¢ mostu — nie dotyczy

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwulib postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Inspektora nadzoru / inspektora nadzoru kontrakbtgpektora nadzoru — osoba wymieniona w danych
kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiaigo, 0 ktdérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykana),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrtez&ontraktem.

1.4.6. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy ( jeeli jest wymagany ) lub inna osoba wyznaczona pkgkonawe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielhcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktdra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12.Materialy - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania robot, zgodne z dokumenmtagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przepéhktora nadzorua/Kierownika projektu.

1.4.13.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzstych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kgedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Podbudowa - g&¢ nawierzchni stmca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

C) Warstwa odgzapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.14.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodnét - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, gesli
przedziat tolerancji nie zostat okrélony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iroréwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uaglzen chronicych ludzi isrodowisko przed uafliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.17.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.18.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.



1.4.19.Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie poleceriakazane Wykonawcy , w formie pisemnej, doigez
sposobu realizacji robét lub innych spraw gzginych z prowadzeniem budowy.

1.4.20.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzuaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.21.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agm#nia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniepcego
pofaczenia.

1.4.22.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktdéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.23.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.24.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaize czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynriei na terenie
budowy, metody #zyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oeen egzemplarz dokumentacji projektowej i jedemidet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub znismzmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwadtiajpcym podziat na dokumentacprojektova:
- - Zamawigicego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- —  Wykonawcy; wykaz zawiergy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej ( jéli takowa wysipi ).

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatka@e&umenty przekazane Wykonawcy przez Inwestora (
zlecajcego roboty ) stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich & obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeyitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (@@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledow lub opuszczé w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru lub Inwestora, ktory podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoici, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitialls zgodne z dokumentacprojektova i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatbweineéntéw budowli musz
wykazyw& zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub ST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostarasypione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontaywed ruchem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisiniejcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zakaéczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektoroadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eaobot w
okresie trwania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienchiya bieiaco



aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgartzacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygdwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsgajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, wsodeh i ildciach okrélonych przez Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Talfiftemacyjne lgda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaebzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowanie;slo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezérb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.0chrona whlasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladaaeych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieningtdlacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inspektora nadzoru/Kierownika projektu i wtadzekdime o zamiarze rozpogza robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonaweazwiocznie powiadomi Inspektora nadzorua/Kieriaen
projektu i zainteresowane wtadze oraglfie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposob powodgpy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inspektora nadzoru/Kierownik projektwedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drég wewrtrznych.
Jednalke, ani Inspektora nadzoru/Kierownik projektu anni&aviapcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o
ile nie lkda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachlkimowy.

1.5.8.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywal wszelkie ugglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spiz i
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie or@zzépewnienia bezpieazswa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.9.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robot od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakamenia robot przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowinmo by prowadzone
w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elemdmngy w zadowalacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia a w vijqpazagraenia
zycia natychmiast od powgia wiadomdci o jego zaistnieniu.
1.5.10.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowa or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorews jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posté@opodczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgtu,
materiatow lub urzdzer uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem rob6t i w sposoOlagty bedzie informowé
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstagvkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknienkonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inwestora lub Inspektora nadzoru

1.5.11.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekonkretne normy i przepisy, ktére spethiaajp
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postamowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosgzsic do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewnigge réwny lub wyzszy poziom wykonanianiz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich spravdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru. R&nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawgi przedtazone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym omstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawi ktspewi nadzoru do zatwierdzenia, szczeg6towe imizcje
dotyczice proponowanegazrédita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyaotateriatdbw jak réwnie
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob egly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamaviigggo i jest zobowzany dostarczylnspektorowi
nadzoru wymagane dokumenty przed rozgoean eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatsdenia dokumentagcjzawierajica raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagsrzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigizwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materiatéw
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydaby materiatdw, dzieawy i inne jakie okz sig
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanigemaldw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukiczeniu robot.
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Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inspektora nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopdéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemrzgod: Inspektora nadzoru.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbganjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzorgli Jespektora nadzoru zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatow do innych robot, nite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtamatéw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaamykonuje
na wlasne ryzyko, licc sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspekteadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygognaed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie biadgmaganych
przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowardzaj materialu nie me by pd&zniej zmieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydula one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadya §akos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatogdabzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terebhedowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoraivc
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgwi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robdt powinien lyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oizgcji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypdmiku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzor

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdagmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektwadzoru.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien kyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotyseymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopieutoéntéw potwierdzagych dopuszczenie sgta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumaozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektoadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptag przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora nadzoru, niezeby pézniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nipukzczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicirodkdédw transportu, ktdére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewhigprowadzenie robét zgodnie z zasadami dereymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektwadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fi@ianych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiywrdocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,kagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, da 2godné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym phégkonawe oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezew planie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma
pismie przez Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamusungte przez Wykonawe
na wlasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany bid okae sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez Inspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsclkprzez Inspektora nadzoru/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoldt keda oparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowew ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektoralzau uwzgtdni wyniki badaé materiatow i rob6t, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,swiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwzamn kwestk.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny¢ byykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inspektora nadzoru/Kierownika projektu, pod 4y zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytploniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji Inspektora nadzoru program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksé¢é, zamierzony sposéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét ppwdupcy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

- organizac wykonania robot, w tym terminy i spos6b prowadaeambot,

- organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- sposOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

- system (sposéb i procedyproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiar6w i kontroli (opis laboratorium aghego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- spos6b oraz form gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru

6.2. Zasady kontroli jakasci robo6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazomg
jakaos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robdt i jakéci materialdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne
do pobierania probek i balanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektadzoru mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badéh czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inspektora nadzoru, ustali jaki zakres kafest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzofwiadectwa, ze wszystkie stosowane wudzenia i sprat
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inspektora nadzorwelzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
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Inspektora nadzoruelzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzeir laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych.
Jezeli niedocigniecia te krda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wykonywane roboty Inspektora nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéw i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Baaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane
do bada.

Inspektora nadzorwehzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Inspektora nadzoru..
Prébki dostarczone przez Wykonawao badéa wykonywanych przez Inspektora nadzorgdodpowiednio opisane i
oznakowane, w sposé6b zaakceptowany przez Inspehkaaizoru.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci, co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawge usuntte lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWwykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaiejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaib badania, Wykonawca przedstawi n&npée ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzaetitug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektora nadzoru jest uprawniony do dokonywdmatroli, pobierania prébek i badania materialtow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcg@roducent materialdbw powinien udzéelmu niezlednej
pomocy.

Inspektora nadzoru, dokomujweryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegugz Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badaniaghbzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawymikow
wlasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektora nadzoru powinien pobiénarébki materiatldw i prowadéibadania niezaiie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektora nadzoru oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdw i rob6t z dokumentacprojektowy i ST. Maze
réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych bhadezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztypornych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektora nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, Europejskich Norm, apraieahnicznych oraz wdaiwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- — Polsky Normg lub EN
- — aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslona w kpt. 1
i ktére spetniag wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru.
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Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy ( j&i wydany )

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpuowizzujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy aack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnoza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ok@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy c¢ba dokonywane na hiaco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat
technila, w porazidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdmida oznaczone kolejnym numerem g&anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— — dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— — dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

— — dat uzgodnienia przez Inspektora nadzoru programuvzaipeia jakdci i harmonogramow robot,

- — terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robdét,

— — przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przywgprzerw w robotach,

— — uwagii polecenia Inspektora nadzoru,

- — daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- — zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robét,

- — wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- — stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

- — zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- — dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- — dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- - dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je

przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z pdden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegabprzedtazone Inspektorowi

nadzoru/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennikdotmy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje klgjora nadzoru do ustosunkowania $irojektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow ( jeeli wydano )

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob ciglty w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoblub certyfikaty zgodn&i materialdw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jasg. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny kyudosgpnione na kade
zyczenie Inspektora nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustalge
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojsatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane dadvgha
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowy i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obayku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru naspiie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagai do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olkfenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnspektora nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Diugcici i odlegtaici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako dhuga¢
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje auizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniar w sposob agly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,abze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé kkda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zkigorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmeos¢pu robot.

Odbioru robd4t dokonuje Inspektora nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiéddie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budopgvwiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora nadzoru na podstawkumentéw zawierajych
komplet wynikéw bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentagj
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobét dokonuje Inspektora nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robét w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartgsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na gimie o tym fakcie Inspektora nadzoru i
Inwestora.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zalkaenia robét i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznmaazprzez Zamawiagego-lnwestora w obecém
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikéw badlai pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania rob6t z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapad@a realizac ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aakowych lub robét uzupetnigych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjste jakaé wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.3.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdét jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapgo-Inwestora.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagjprojektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\e&sli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
specyfikacje techniczne (podstawowe z dakubdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty)- jéi byly wydane
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
deklaracje zgod#oi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robowamysacych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,
9. geodezyjpinwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego négldbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wi wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptldtr zwhzanych z usurciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraza jednosti obmiarova ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] kydzie uwzgkdniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projek&jw
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
- — robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- — wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- — wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- — Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— — podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogollnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i orgarjizachu ( koszty ogoélne budowy ) obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadfoiwestorem ) i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz zstalozeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) oplaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu ( koszty ogélne budowy ) obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie iniggtie tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu ( koszty ogélne budowy ) obejmuje:
(2) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z fpdejszymi zmianami).

2. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqatych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze specyfikacji technicznej (Sd)wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdwsokaciowych przy modernizacji drogi dojazdowej do
gruntéw rolnych przy ul.Patacowej w Sainie i Dlugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmiacy dokument przetargowy i kontraktowy przy wykonyia
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tigrsgowe;.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wg&o&wego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wys@aiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwatyhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie ws@&@po
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” kpt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grandot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugmo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugasi¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysekmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- —  teodolity lub tachometry,
- —  niwelatory,
- — dalmierze,
- - tyczki,
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- - faty,
- —  tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawiggcego dane zawierge lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaw@gjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaatsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawklspektora nadzoru o wszelkichebach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia sig od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paadbmt o tym Inspektora nadzoru. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoostan wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora nadzoru oznac¢eaoboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpQy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punRigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzes czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdéavidtowej realizacji robot nate do obowizkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne momy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, prziyyaciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhazane do punktéw pomocniczych, paobdmych poza granic
robdt ziemnych. Maksymalna odle§topomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inspektora nadzoruskim.

Maksymalna odlegid migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze naley zatary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssih wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
nadzorua.
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Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawkzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigetaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materialtdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecagdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejs@aakceptowanych przez Inspektora nadzorua.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2.ST

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢d&ia obmiaru robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- —  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiy i punktow wysokiziowych,
— —  uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- — wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych,
- — wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewdnyua wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, rocla ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwij
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- - mapa powykonawcza
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Platna¢ robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Sukcin 2012
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf S wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@ gruntowego przy modernizaciji
drogi dojazdowej do gruntéw rolnych przy ul.Pataepw Sukcinie i Dlugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenefagowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbiot
wymienionych w pk 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do uémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéasig mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Inspektora nadzorwendopycic
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopswstopadle do
kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spez nie maze spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
Wymagania dotyece transportu materiatdw podano w ST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpocziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. itEejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podima,jest maliwe wytacznie za zgoglInspektora nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta
nie dotyczy
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychegdnych poditga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygllja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckmpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru, dowde
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowzujace dla gornej strefy korpusu, wéld koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przezdkispa nadzoru.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowd& do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podtaa (I)

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Rucheaki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Goérna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okréli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podid wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpawinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rgade folii lub w inny sposéb zaakceptowany przespbktora
nadzorua.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
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1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 200 m
2 | Rbwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 200 m
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 200 m
Nie dotyczy

5 | Rzdne wysokéciowe

Uksztaltowanie osi w planié | Przebieg nawierzchni i poboczy zachéwa istnieacym pasie

drogowym
Cd. tablicy 2
7 Zaggszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrréslziej nk raz
gruntu podtga na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksata@hnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o vécej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrova tata zgodnie z normBN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektova z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokre&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartii modutow odksztalcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &é&reych w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie detmgikosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wyréwnanego i zsgczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projeltdf i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fnkoryta — profilowania i zagzczenia podim oraz/lub wywiezienie gruntu z ukopu na
sktad wykonawcy obejmuje :
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntéroaki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnnawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D.04.03.01

OCZYSZCZENIE PODBUDOWY

Sukcin 2012
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l. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru
oczyszczenie i warstw konstrukcyjnych, ktore maleykona wykonane w ramach ,modernizacji drogi
dojazdowej do gruntéw rolnych przy ul.Patacowej wleSinie i Dlugoszynie”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia robo6t przy oczyszczaniu i
skrapianiuwarstw konstrukcyjnych nawierzchni jezdni i obejmu

= Oczyszczenie-i-skropienmechniczne warstw nie bitumicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w mniejsze] specyfikagi zgodne z obowizujacymi
odpowiednimi normami i ST D-M.00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektowd, ST i poleceniami teyniera.

Ogblne wymagania dotygee jakdci robét, podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og3In

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce wyrobow budowlanych
Ogolne wymagania dotygee wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podamoST D-
M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaj wyrobow do wykonania skropienia

Nie dotyczy
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— szczotek mechanicznych - zaleca siycie uradzen dwuszczotkowych - pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementéw czysmozch i stey¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy; druga szczotka powiposiada miekkie
elementy czyszere i stwy¢ do zamiatania; zaleca ¢siuzywanie szczotek wypoganych w
urzadzenia odpylajce,

- sprzarek,

— zbiornikdéw z wod do mycia pod énieniem,

— szczotekgcznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni
Nie dotyczy
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagialree”.

4.2. Transport lepiszczy

Nie dotyczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne warunki wykonania rob6t
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Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1.0czyszczenie powierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiunhiezwihzanych ziaren, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych a w razie potrzeby wpdg cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych nalgy uzywac szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogbany
bezpgrednio przed skropieniem warstwa powinna mczyszczona z kurzu przyzyciu spezonego
powietrza.
5.2.2. Skropienie powierzchni
Nie dotyczy
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakdci robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlrie

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@O/W@ymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:
- 1 nf powierzchni oczyszczonej na podstawie DokumenRrgjiektowej i obmiaru w terenie,

A

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@0W/ymagania ogoéline”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projeltd® i wymaganiami liayniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt.6 daty czynniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Platng¢ za nf wykonanego oczyszczenia i skropienia malprzyjmowa zgodnie z obmiarem, ocgn
jakosci wykonanych robét i jakiei uzytych wyrobdw na podstawie wynikéw pomiaréw i bada

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena oczyszczenia obejmuije:

— oznakowanie robdt,

— mechaniczne ieczne oczyszczanie warstwy konstrukcyjnej nawierz@enzmywaniem wag pod
cisnieniem lub @yciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

— oznakowanie robot,

- uporadkowanie terenu robot z usgoiem odpadkow,

11. Przepisy zwhzane
-Brak
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D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Sukcin 2012
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngmws/magania ogolne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanéggranit )
stabilizowanego mechanicznie, ktéra zostanie wykamaramach ,modernizacji drogi dojazdowe;j
do gruntéw rolnych przy ul.Patacowej w &eihie i Dlugoszynie”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie i obejrawyykonanie:

* Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegdamecznie o uziarnieniu 0/31,5 mm; grub. w-wy
po zagszczeniu 12 cm

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka niezazana- ziarnisty material, zazwyczaj o oklenym skiladzie ziarnowym (od
d=0do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszongadiaza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni dr6g. Mieszanka niezwmana mae byt wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z
recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w oklianych proporcjach.

1.4.2 Kategoria - charakterystyczny poziom wiawosci kruszywa lub mieszanki niezyzanej,
wyrazony, jako przedziat warfai lub warté¢ graniczna. Nic ma zataosci pomidzy kategoriami
réznych wiaciwosci. Wiasciwosci oznaczone symbolem kategorii NR oznagzae nie jest
wymagane badanie danej cechy.

1.4.3 Partia- wielkos¢ produkcji, wielké¢ dostawy, dostagvdzielory (np. tadunek wagonowyadunek
samochodu erarowego, tadunek barki) lub hald ktéra zostata wyprodukowana w okresie
wystepowania jednakowych warunkéw. Przyagliym procesie produkcyjnym, jako parthalery
przyjmowa ilos¢ wyprodukowan w ustalonym czasie.

1.4.4 Podbudowa - dolnczsé konstrukcji nawierzchni drog staca do przenoszenia olagien z ruchu
na podiage. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwiesivey
moga by¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych. Wzypadku wzmachiania,
konstrukcg; istniepcej nawierzchni drog uwa st za podbudow.

1.4.5 Podbudowa pomochiczawarstwa, zapewniaga przenoszenie olgen z warstwy podbudowy
zasadniczej na warstwodtaza. Podbudowa pomocnicza meosklada sie z kilku warstw o rénych
wiasciwosciach.

1.4.6 Podbudowa zasadniczavarstwa zapewniaga przenoszenie olgen z warstw wyej lezacych
na warstw podbudowy pomocnic/ej luh podie.

1.4.7 Zakladowa Kontrola Produkcji (ZKPjtata wewnrtrzna kontrola produkcji wykonywana przez
Producenta, podczas ktorej wszystkie elementy, wgam@ i postanowienia prajg przez
Producenta powinny zostgrzez niego udokumentowane w usystematyzowanyébpws formie
zapisanej polityki i procedur

1.4.8 Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi Polskimi Normami.
1.4.9 Stosowane skroéty i skrotowce
WT - Wytyczne Techniczne,
PZJ- Program/Plan Zapewnienia J&kn
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ZKP - zaktadowa kontrola produkciji.

CBR - kalifornijski wskanik nasnosci, w procentach (%),

SDV: obszar uziarnienia, w ktérym powinna sniesci¢ krzywa uziamienia mieszanki (S) deklarowana
przezdostawe/producenta

k - wspétczynnik filtracji, oznaczony wg ISO/TS 17892:2004

D15 - wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktéregehodzi 15 % (m/m) ziaren mieszanki, z
ktorej jest wykonana warstwa podbudowy lub warsivegnszonego podia,

d85- wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktéregehodzi 85 % (m/m) ziaren gruntu pagio
d50- wymiar boku oczka sita w milimetrach, przez ktoregehodzi 50 %(m/m) ziaren gruntu padip

090- umownasrednica porow geowtokniny lub geowtokniny odpowimgda wymiarom frakcji gruntu
(podtaza) zatrzymuicego st na geowtokninie/geotkaninie w #a 90 %(m/m); warté parametru O90
powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.

1.5. Ogdélne wymagania dotygz robot
Ogoblne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpie 1.5.

2. materialy
2.1. Ogdlne wymagania dotyge wyrobéw budowlanych

Ogdllne wymagania dotygze wyrobow budowlanych, ich pozyskiwania i skltadoi@a podano
w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2.2. Rodzaje wyrobéw budowlanych

Wymagania wobec kruszywa oparte sana klasyfikggdnej z normg PN-EN 13242.

Do wytwarzania mieszanki kruszyw nieaganych, przeznaczonej do wykonywania warstwy
podbudowy pomocniczej lub zasadniczej w konstruttjaawierzchni drog, ulic i innych powierzchni
przeznaczonych do ruchu, ofsmnych ruchem kategorii KR3-KR6, najestosowa kruszywo naturalne
lub sztuczne.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytwiareaieszanek niezazanych do warstw
podbudowy przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanekwiganych do warstw podbudowy

Rozdziat w PN-EN |Wlasciwosé Wymagania wobec kruszywa do
13242: 2004 mieszanek niezwranych
przeznaczonych do podbudowy:
pomocniczej zasadniczej
41-42 Zestaw sit # mm 0,063; 0,5; 1; 2; 4, 5,6; 8; 11,2; 16;

22,4; 31,5; 45; 63 i 90 (zestaw
podstawowy plus zestaw 1)

431 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 G.85/15, G80/20,
Ge80, Ge85,
GA75 GA85
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4.3.2 Ogolne granice i tolerancje GTNR GT.20/15
uziarnienia kruszywa grubego na
sitach pérednich wg PN-EN 933-1
4.3.3 Tolerancje typowego uziarnienia GTNR, GTg10,
kruszywa drobnego i kruszywa o GTANR GT,20
ciagtym uziarnieniu wg PN-EN 93
1
4.4 Ksztatt kruszywa grubego- wg PN FInr Flso
EN 933-4
a) maksymalne warfoi wskaznika
ptaskdci
lub Shr Slks
b) maksymalne warfoi wskaznika
ksztattu
4.5 Kategorie procentowych zawastm Cnr Coor3
ziaren o powierzchni przekruszone
lub famanych oraz ziaren catkowici
zaokgglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
4.6 Zawartag¢ pytow wg PN-EN 933-1 foekiarowana
a) w kruszywie grubyn
b) w kruszywie drobnym* foekiarowana
4.7 Jaka¢ pytéw Wiasciwosé nie jest badana na
pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach
5.2 Odporng¢ na rozdrabnianie wg PN LAsg LA4o
EN 1097-2, kategoria nie wrgza ni
55 Nashkliwos¢ wg PN-EN 1097- WcnNR
6:2001, rozdziat 7, 8 albo 9 (w WA [2%%%
zaleznoéci od frakcji)
6.4.2.1 Statas¢ objetosci zuzla stalowniczegt Vs
wg PN-EN 1744-1:1998. rozdziat
19.2
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy vwzlu Brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym wg
PN-EN 1744-1:1998, p.19.1
6.4.2.3 Rozpadzelazawy wzuzlu Brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym wg
PN-EN 1744-1:1998, p. 19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie | Brak substancji szkodliwych w stosun
PN-EN 1744-3 do srodowiska wg odibnych przepiséw
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak zadnych ciat obcych takich jak
drewno, szklo i plastik, magych
pogorszy wyrob kaicowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-H SBa
1367-3, wg PN-EN 1097-2
7.3.3%** Mrozoodpornéé¢ na frakcji kruszywa F4
8/16 wg PN-EN 1367-1
Zakacznik C Sklad materiatlowy Deklarowany przez producenta
) Istotne cechyrodowiskowe Wiekszai¢ substancji niebezpiecznycl
Zahcznik C, okreslonych w dyrektywie Rady
, 76/769/EWG zazwyczaj nie wysiuje
podrozdziat C.3.4 w zrédtach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak
w odniesieniu do kruszyw sztucznych
odpadowych naley badd czy zawartéc
substancji niebezpiecznych
nie przekracza wargoi dopuszczalnych
wg odrbnych przepiséw

¢ aczna zawart@ pytdw w mieszance powinnaggniesci¢ w krzywych granicznych, rys. 1 lub 2.

“)Do warstw podbudéw zasadniczych na drogachaaboich ruchem KR5-KR6 wymagacsiaby dostarczana na budew

mieszanka kruszywa spetniata wymaganie wobec odgarna rozdrabnianie LA<35 (patrz tabl. 2)
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"W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, ayalprawdzt mrozoodporné wg punkt. 7.3.3 ww.
tablicy
" Badanie uwarunkowane uzyslkakategori nasikliwosci

W mieszankach, ktéreasnvyprodukowane z rdych kruszyw, kady ze skladnikdw powinien
spetnig wymagania z tablicy 1. W przypadkach uzasadniongolytywnymi, udokumentowanymi
wynikami dotychczasowych zastosawalopuszcza giodstpstwa od tych wymaga o ile mieszanka
kruszyw po 5 krotnym zagzczeniu metagdProctora spetnia wszystkie wymagania tablicy 2.

2.4. Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nale stosowéd wodce nie zawierajca sktadnikow wplywajcych
szkodliwie na mieszarlkkruszywa, ale umdiwiaj aca wtasciwe zagszczenie mieszanki niezyziane;.

2.5. Wymagania wobec mieszanek niezgganych przeznaczonych do warstw podbudowy
2.5.1 Postanowienia ogolne
2.5.1.1 Wartdgci graniczne i tolerancje

Podane w dalszej exi WT wartgci graniczne i tolerancje zawiegajnic tylko rozrzut
wynikajacy z pobierania i dzielenia prébki, lecz takprzedziat ufnéci (precyzja w poréwnywalnych
warunkach) jak rownie nierébwnomierné warunkéw wykonawczych, o ile w wypadkach
odosobnionycliadne inne uregulowanie nie wysi
2.5.1.2 Mieszanki kruszyw

Mieszanki kruszyw powinny ldytak produkowane i skladowane, aby wykazywaly zacme
jednakowych wiéciwosci i spetnialy wymagania z tablicy 2. Wyprodukowanmeeszanki kruszyw
powinny by jednorodnie wymieszane i charakteryzéwsa rownomierm wilgotnascia.
2.5.2 Wymagania wobec mieszanek kruszyw niezgzianych przeznaczonych do warstwy
podbudowy pomocniczej lub zasadniczej
2.5.2.1 Postanowienia ogdlne

Do warstw podbudowy z mieszanek kruszyw niezanych nalgy stosowa mieszanki 0/31,5
wytwarzane w centralnych wytworniach zapewaggeh jednorodn& i ciagtos¢ uziarnienia zgodnie z
niniejszymi WT, zlokalizowanych nitiwie blisko miejsca ich wbudowywania, aby zminimalwa
rozsegregowywanie gimieszanek w czasie ich transportu. W uzasadniopyzypadkach dopuszcza si
stosowanie mieszanek kruszyw wyprodukowanych w azidh produkcyjnych zlokalizowanych w
odlegtych miejscach, pod warunkiete w trakcie zatadunku tych mieszaneksdodkéw transportu, a
takze w trakcie transportu i ich rozladunku oraz wbugeania w warstw zostalm zastosowane
odpowiednie srodki zaradcze, ktére zapobiegrrozsegregowywaniu i mieszanki kruszyw. W
przypadku stwierdzonego rozsegregowania mieszai&iyja ponownie wymiesza aby jej uziarnienie
byto zgodne z deklarowanym przez dostefpymoducenta Wbudowywana mieszanka powinnaémie
odpowiedni wilgotnosé, zblizona do wilgotndci optymalnej.

2.5.2.2 Wymagania wobec mieszanek kruszyw niezyanych do warstw podbudowy

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek kruszyw nigzamych do warstw podbudowy

Rozdziat w PNEN Wiasciwos¢ Wymagania wobec mieszanek Badanie wg
13285: 2004 kruszyw niezwizanych
przeznaczonych do podbudor
pomocnicze | zasadnicze
43.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 PN-EN 933-1
4.3.2 Maksymalna zawarté pytow: UF3, UFq PN-EN 933-1
kategoriaUF
4.3.2 Minimalna zawarté& pytow: LFnr LFnr PN-EN 933-1
kategoriaLF
4.3.3 Zawart@¢ nadziania kategorig 0OCq PN-EN 933-1
oC
441 Wymagania wobec uziarnienia Krzywa Krzywa
uziarnienia uziarnienia
wgrys. 1 wg rys. 2
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442 Wymagania wobec jednorodiud Wqg tab. 3
uziarnienia poszczegolnych part
porownanie z deklarowarprzez
producenta warfwia (S)

442 Wymagania wobec agjtosci Wg tab. 4
uziarnienia na sitach kontrolnydg
- réznice w przesiewach podczg
bada kontrolnych
produkowanych mieszan

45 Wrazliwo$é na mréz; wskanik 40 45 PN-EN 933-8
piaskowy SI” co najmnie
Odporng¢ na rozdrabnianie LAso LAgs5 PN-EN 1097-2

(dotyczy frakcji 10/14 odsianej
mieszanki) wg PN-EN 1097-1
kategoria nie wysza ni

Kategorie procentowych Cnr Coor3
zawartdci ziaren o powierzchni
przekruszonej lub tamanych ora
ziaren catkowicie zaokglonych
w kruszywie grubym odsianym 2z
mieszanki wg P-EN 93%-5

Mrozoodpornéc¢ (dotyczy frakciji F4 PN-EN 1367-1
kruszywa 8/16 odsianej z

mieszanki

Wartas¢ CBR po zagszczeniu do >80 - PN-EN 13286-47

wskaznika zagszczenia Is=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co
najmnie
Wartas¢ CBR po zagszczeniu dg - >120 PN-EN 13286-47
wskaznika zagszczenia Is=1,03
moczeniu w wodzie 96 h, co
najmniej

Zawarté¢ wody w mieszance zaggczanej% (m/m) wilgotngci optymalnej wg metody

Proctora 8-11C
4.5 Inne cechyrodowiskowe Wigkszas¢ substancji niebezpiecznych o#fmmych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wpslic W
zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych
nalezy bada czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych
nie przekracza wartoi dopuszczalnych wg aginych
przepiséw

*) Badanie wskanika piaskowego SE naig wykona® po pkciokrotnym zagszczeniu metagProctora

Uwaga: Jeeli mieszanka do podbudowy nieawanej nie pochodzi z mieszania kruszyw drobnychubgch a
powstaje w jednym ggu technologicznym w czasie kruszenia, kruszywehegrodsiane z tej mieszanki powinno
speti& wybrane parametry z tabl.l, ktérych nie ma w @pR.

2.5.2.3 Uziarnienie mieszanki

Okreslone wedtug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek knwszprzeznaczonych do warstw
podbudowy pomocnicze] powinny speifiiavymagania przedstawione na rysunku 1, a do warstw
podbudowy zasadniczej na rysunku 2. Jako wymagdmvigzuja wymienione wartéci liczbowe
krzywej SDV na tych rysunkach.
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Rysunek 1. Mieszanka niezyzana 0/31,5 do warstw podbudowy pomocniczej
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Rysunek 2. Mieszanka niezygana 0/31,5 do warstwy podbudowy zasadniczej

Oprocz wymaga podanych na rysunkach od 1 i 2, wymaga aby 90 % uziarnie mieszanek
zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 miegispetniato wymagania kategorii podanych w
tablicach 3 i 4, aby zapewnjednorodnéc i ciagtos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 3: Wymagania wobec jednorodfm uziarnienia na sitach kontrolnych - poréwnanie deklarowam przez
producenta wartscig (S)

Mieszanka Poréwnanie z deklarowan przez producenta wartdcia (S)
niezwhzana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)

0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 315
0/31,5 5 5 7 +8 - +8 +8

Wymagania dotyegprodukowanej i dostarczanej mieszanki kruszywaumwe.

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producemiaszanek powinna nie tylko o sie w
odpowiednich krzywych wuziarnienia (1 lub 2) ograoigych przerywanymi liniami (SDV) z
uwzgkdnieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w ¢gitdi, ale powinna speh@idakze wymagania
ciagtosci uziarnienia zawarte w tablicy 4.

Tablica 4: Wymagania wobec ggftosci uziarnienia na sitach kontrolnych - rénice w przesiewach podczas bada
kontrolnych produkowanych mieszanek

Mieszanka Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach;
[r6znice przesiewdw w %(m/m) przez sito (mr

39



1/2 214 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4| 16/31,5

min [max | min {max | min [ max|min [max|min [max| min {[max | min [ max|min [ max

0/31,5 4 15 |7 20 |- - 10 [25 |- - 10 |25 |- - - -

3. SPRZET
3.1. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z mieszanek kruszyw nigzamych
powinien wykaza sig¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki wyposg/ch w uradzenia dozujce woa, (jesli wykonawca jest
jednoczénie producentem mieszanki kruszyw). Mieszarki powyinapewni wytworzenie jednorodnej
mieszanki, spetniagej wymagania rozdziatu 2, o wilgotfed optymalne;j,

b) rowniarek, albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przeyhiera.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagialrce”.

4.2. Transport wyrobow i materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi tadu, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
Wskazany jest transport samowytadowczy (samochadgniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazd musi spehdiavymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametréw technicznych.

Transport pozostatych wyrobow powinien odbywaic zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M.Q0@AWymagania ogoélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
Warstwa mieszanki z kruszywa atma lgdzie na wczéniej przygotowanym podia.
5.2.1. Przygotowanie podia

Podtae pod podbudowpowinno by nosne (wtérny modut odksztatcenia > 120 MPa), rowne,
dobrze odwodnione i wyprofilowane zgodnie z Dokutaep Projektova.

Podbudowa powinna byutozona na podlzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.

Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:
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D15
d 85

<5

w ktérym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#olziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,

dss-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@io&iaren gruntu podia, w milimetrach.

Przed wykonaniem warstwy wszelkie koleiny i c¢hkkie miejsca podiza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazage odchylenia wysokgiowe od zal@onych
rzednych, powinny b§ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody aluszenie poprzez mieszanie,
do osagnigcia wilgotngci optymalnej, powtérnie wyréwnane i zsgczone.

Warstwa musi by wytyczona w sposéb unilwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i wedtug zalegdnzyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wanst musz by¢ wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie rom#zpWykonawe. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek musi umdiwia¢ nachganie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét i p@wvinno by wicksze
niz co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie mieszanki.

Wykonawca na podstawie baddaboratoryjnych przygotowuje receptuma wytworzenie
mieszanki. Receptura obejmoivadedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa orazgetihcé
optymalry dla mieszanych sktadnikéw. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na wakspedbudowy

Wytworzenie mieszanki polegabedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditicoptymalnej dla wytworzonej
mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalaesiaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci
naturalnej kruszywa. Nawihnie mieszanki powinno ngpbwa stopniowo w ildci nie wikszej nz 10
I/m* do czasu uzyskania w mieszance wilgéthcoptymalnej okrélonej laboratoryjnie. W czasie
stonecznej pogody, wiatrow w zatesci od temperatury, ikE wody powinna b§ odpowiednio wiksza.
Zwigkszenie ilgci wody mae skgac 20% w stosunku do wilgotéoi optymalnej. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ naturalna przekracza wilgotito optymalm, nalery kruszywa osuszy przez zwgkszenie
ilosci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki ha miejsbeidowania odbywasie bedzie
samowytadowczymirodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygprkowaniu w sposob
zabezpieczapy mieszank przed wysychaniem i segregaci

5.3 Whbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gretiptakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta rowna grubc projektowanej (12 cm). Warstwa podbudowy
powinna by roziozona w sposéb zapewrniay osagniecie wymaganych spadkow i gdnych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktadagsi wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw edmzch
wysokasciowych. Rozpocgzie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzapczania powinna odpowiatawilgotnasci
optymalnej, okréonej wedlug metody Proctora, zgodnie z PN-EN 18328 Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest risza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona
iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigainos¢ mieszanki kruszywa jest vigza
od optymalnej o 10% jej waroi, mieszank nalezy osuszy.

5.4 Odcinek prébny
Wykonawca, co najmniej na 3 dni przed rozpeizm robdt, powinien wykorgaodcinek probny
w celu:
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- stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, §Jewykonawca jest jednoczeie producentem
mieszanki kruszyw), transportu, rozkladania iegagzania mieszanki kruszyw jest idavy,
- okreslenia grubéci warstwy mieszanki kruszyw w staniezhym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubiei warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zag:szczenia.
- okreslenia maliwosci uzyskania prawidtowej aosci
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatéw oraz sz do mieszania,
rozkltadania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.Powierzchnicingd
prébnego powinna wynasbd 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien Ry zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Wykonawc
zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkdnego
przez Inspektora Nadzoru.

5.5 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadInspektora Nadzoru, gotaw
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgwdany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiychewtagciwego utrzymania podbudowy ohga
Wykonawe; robot.

5.60cena zgodnsci i zaktadowa kontroli produkcji mieszanek  kruszyw  niezwigzanych
przeznaczonych do podbudowy
5.6.1System oceny zgodRci

Przy wytwarzaniu/produkcji mieszanek niezganych przeznaczonych do wykonywania warstw
konstrukcji nawierzchni drog nafe stosowa system oceny zgodiad 4.
5.6.2Kontrola procesu produkcyjnego
Pobieranie probek

Pobieranie prébek i ich przygotowanie do hiagawinno by zgodne z PN-EN 13286-1.

Zakladowa kontrola produkciji
Producent musi prowadzraktadovy kontrok produkcji (ZKP), aby zapewfiize wyrob spetnia
wymagania niniejszych WT.
Gestaé¢ szkieletu mieszanki
W ramach ZKP Producent mieszanki powinien élekegestas¢ szkieletu i optymalp zawartdé
wody w badaniu Proctora wedlug PN- EN 13286-2. Reigkrotnym badaniu Proctora uziarnienie
pobranej prébki musi spehdiatolerancje podane w tablicy 3 w stosunku do zatekianej przez
producenta wartei (S) na kadym sicie. Zawart& pytow w prébce nie powinna bywieksza od
maksymalnej zawargoi pytow podanej w tablicy 2 ( kategorid=, lub UF ;).
5.6.30pis i oznaczenie
Mieszanki kruszywa mugady¢ identyfikowalne przez nagiujace informacje:
a) powotanie na normPN-EN 13285,
b) zrodio i producent, @i materiat zostat przemieszczony, powinna: lpodane zarownarodto jak i
lokalizacja sktadowiska.
¢) wymiar gérnego sita (D),
d) rodzaj(e) kruszywa zawartego w mieszance,
e) gestas¢ szkieletu mieszanki i wilgotsé optymalna.
5.6.40znakowanie
Dokument dostawy powinien zawiéra&o najmniej nagpujace dane:
a) oznaczenie wedtug asortymentu,
b) dat wysyiki i pochodzenie,
c) wielkos¢ dostawy,
d) kolejny numer dokumentu dostawy.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbine
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6.2. Badania przed przysapieniem do robot

produkgiji

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstawadania kruszyw do

mieszanek Ilub badania gotowych mieszamekeznaczonych do wbudowywania
Inspektorowi Nadzoru, w celu akceptacji materiat@®adania te powinny obejmowawszystkie
wiasciwosci okreslone w rozdziale 2. niniejszych WT. Moa wykorzysta badania prowadzone
przez Producenta mieszanek w ramach ZKP.
6.3 Badania w czasie robot

6.3.1Czestas¢ oraz zakres bada pomiardow

cli podano w tablicy 5.

Minimalna czstai¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z mieszanek kruszyw nie/ami

Tablica 5. Cestasé oraz zakres badaprzy budowie podbudowy z mieszanek kruszyw nigiaviych

L.p. Wyszczegolnienie bada Czestas¢ bada
Maksymalna Maksymalna
diugas¢ odcinka | powierzchnia
Minimalna liczba | przypadaica na | przypadajca na
bada na dziennej 1 badanie 1 badanie
dziatce robocz (iezdnia
1 Uziarnienie mieszanki i wilgotrsé 1 500 mb 2 000nT
2 Zaggszczenie i rmos¢  (wskanik 2 250 mb 3000 M
odksztatcenia, moduly odksztatce
3 Badanie wisciwosci kruszywa zgodnig Przy kadej zmianie kruszywa i nie rzadziegri
z tablig 2 badanie petne na 6 migsy wykonywania warstwy
Z jednego rodzaju kruszywadia’

Uwaga: J&i dostawca/producent mieszanek ma worty certyfikowany system zaktadowej kontroli
produkcji, to wykonawca ni@ wykorzysta wyniki bada kontrolnych otrzymywane od tego dostawcy/produent

6.3.1.1 Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ndm¢ sic pomidzy krzywymi granicznymi podanymi na rys 1
lub 2 w granicach dopuszczalnych zgodnie z tatiic
6.3.1.2 Wilgotné mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-EN13286-1 i 2 z tolerardj0% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 13286-45.
6.3.1.3 Zagszczenie i nnos¢ podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia (podbudowa pomocnicza: Is >1.0, a podbadmsadnicza Is >1.03 wg metody Proctora).
Nosnaos¢ warstwy naley bad& metod, obchzen plytowych.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nilawey kontrok zag;szczenia i nénosci
podbudowy natey oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Wynik modutu nals/ obliczyt w zakresie
obciazen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadeajbcihzenie kaxcowe do 0,45 MPa. W obliczeniach
modutu naley zastosowamnaznik %. zgodnie z normPN-S-02205 zat. B.

Wielkos¢ E, dla podbudowy pomocniczej (warstwy tiuoej) nie powinna by mniejsza ni 120
MPa (& nie mniej nk 55 MPa). Wskanik odksztatceniaylnie powinien b§ wiekszy niz 2,2.

EJE1<2.2

Za zgod Inspektora Nadzoru rina przeprowadzi pomiary nénosci warstwy metod ugiec
(badanie alternatywne do metody cfzeh ptytowych). Przy obazeniu 40 KN maksymalne ugie
sprezyste pod kolem nie me przekroczy.

* na podbudowie pomocniczej 1.25 mm
* na podbudowie zasadniczej 1.10 mm

6.3.1.4 Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa przeznaczonego do wytwarzania zamek kruszyw, prowadzone przez
producenta mieszanek w potli miejsca ich wbudowywania, powinny obejma@wacere wszystkich
wiasciwosci okreslonych w tablicy 1, z c@tascia wynikajaca z planu zapewnienia jako (PZJ)
producenta mieszanki i PN-RN 13242:2004. Wyniki tkoimych bada kruszyw przeznaczonych do
mieszanek niezwkzanych, uzyskiwane przez producenta kruszyw,anyg uznane za wiarygodnes|e
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na zaktadzie produkagym kruszywa jest wdemny i funkcjonuje certyfikowany system oceny zgogio
spetiajicy wymagania PN-EN 13242.

Jeili jest konieczne pobieranie prébek kruszyw do lhakiantrolnych, to Wykonawca powinien
powiadomé Inspektora Nadzoru o tym fakcie z wyprzedzenienoilimiajacym obecné Inspektora
Nadzoru przy tej czynrioi.

Badania mieszanki do podbudowy niezzénej na zgodré z wiasciwosciami tablicy 2 powinny
by¢ przeprowadzone raz na 6 migsi produkcji.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czgstas¢ oraz zakres pomiarow
Czestas¢ oraz zakres pomiaréw dotyx/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy

Tablica 6. Cestasé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z miekzkruszyw niezwjzanych

Lp. [Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czsta¢ pomiaréw

1 Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 200 m

2 Réwnas¢ podiwzna co 20 m fat na kadym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczn 10 razy na 0,km

4 Spadki poprzeczi’ 10 razy na 0, km

5 Rzedne wysokéciowe Nie dotycz

6 Uksztdtowanie osi w plani’ Zachowa przebieg istniejcej tras’

7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wgcej niz+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraainikdéw szeroké¢ podbudowy powinna kiy wieksza od szerokaoi
warstwy wyzej lezacej, 0 co najmniej 25 cm lub o wadtavskazaa w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. Rowna¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naky mierzyé 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04. Nieréwnwi poprzeczne podbudowy naje mierzy¢ 4-metrovg tata. Nierdwndci
podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm na powierzchni podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactvirpy by zgodne z dokumentag)
projektow z tolerancj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczéa
+lcm, -2cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito

Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @edj niz 0 5

cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubagi¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- +10% w podbudowie zasadniczej,

+10%, -15% w podbudowie pomocniczej.

6 5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od oldlenych w
punkcie 6.4 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbaitasci, co najmniej 10
cm, wyrownane i powtérnie zesgczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieglenane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerg@tqrojektowanej o wécej niz 5 cm i nie
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Zzapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pebrubcé do potowy szeroliei pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtdrne zagzczenie.
6.5.2. Niewtasciwa grubdé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weglgim grubéci, Wykonawca wykona
naprawg podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigigbokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora Nadzoru, uzupetione nowym
materiatem o odpowiednich wtawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkau tych robot nagbi ponowny
pomiar i ocena gruldoi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa n@nos¢ podbudowy

Jereli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeiksz
roboty niezlkdne do zapewnienia wymaganegnasci.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@M@ymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiargw

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy tlumgiej z kruszywa naturalnego
przekruszonego,

8. Odbiér robot

8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@MWIymagania ogdlne”.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektowa, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrigi

Ogolne zasady ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuije:
— oznakowanie robot,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie odcinka prébnego,

— sprawdzenie i ewentuamaprawe podiaza,

— zakup oraz dostarczenie wyrobow budowlanych i nettaw,

— zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikow produkciji,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— zag;szczenie rozlgone] mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w ST,
- naprawg wadliwie wykonanych odcinkéw podbudowy,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot,

- koszt odpaddw i ubytkéw materiatowych,
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uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-26
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-EN-1008
PN-EN
13242:2004
PN-EN 13285
PN-EN 933-1
PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-9

PN-EN 1097-2

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-B-
03020:1983

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdci zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzawartéci zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznadezarzpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzpadwelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezareralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe. Badania
techniczne

Woda zarobowa do betonu

Kruszywa do niezwizanych i hydraulicznie zazanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictivegowym

Mieszanki niezgdane - Wymagania

Badania geometrycznych $efavosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego
— Metoda przesiewania

Badania geometrycznych $glavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomoa wskanika ptaskéci

Badania geometrycznych églavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskanik ksztattu

Badania geometrycznych $elavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku fprzeszenia lub
tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych $efavosci kruszyw — Ocena
czastek — Badania bkitem metylenowym

Badania mechanicznych i fizycznychseit@osci kruszyw — Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie

Badania wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — @%¢ 1. Oznaczanie mrozoodpgaono

Badania wdeiwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — @&¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej megtod
gotowania
Grunty budowlane. Posadowienie budowli. Obliczestéyczne i projektowanie

zawastm drobnych

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnganégania i badania

Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoéwchtécznych, jakim powinny
odpowiad& drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43).
Mieszanki niezwjzane dla drég krajowych WT-4 2010 Wymagania Tectméc
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznél XS wymagania dotycce wykonania
i odbioru robo6t zwizanych z wykonawstwem podwojnego powierzchniowedovalenia
podbudowy z kruszywa tamanego przy modernizacjgiddmjazdowej do gruntéw rolnych przy
ul.Patacowej w Sgtinie i Dlugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumentfargewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pk.1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonaniem podwadjnego powierzchniowego utrwalemdbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

- Dolna warstwa : grysy 8,0-10,0/12,8-16,0
- GOrna warstwa : grysy 4,0/ 6,3-8,0

Zafczony do niniejszej specyfikacji aaknik pt. ,Projektowanie powierzchniowego
utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” by wykorzystywany przy okianiu rodzaju
powierzchniowego utrwalenia, rodzaju frakcji kruszyi lepiszcza i ich ilgci.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni padbiegiem utrzymaniowym
polegajcym na kolejnym rozizeniu:
— warstwy lepiszcza,

— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
— warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2.Pozostate okigdenia

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00'ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtprie
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycice kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowa grysy lubzwiry kruszone o wskich
frakcjach uziarnienia, spetnigie wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z n@fN-B-11112 |
wytycznymi CZDP przy jednoczesnym uwadhieniu uécislen zawartych w niniejszych ST.

Do podwéjnego powierzchniowego utrwalenia aglstosowa kruszywo tamane o
frakcjach: od 4 mm do 6,3/8,0 mm; od 6,3/8,0 mmi@4.6,0 mm; od 10 mm do 12,8 mm i od
12,8 mm do 16 mm.

Dopuszcza sistosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innychznivyzej podane
pod warunkiemze zostan zaakceptowane przezziniera/inspektora.

49



Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopusza sg¢ kruszywa
pochodzcego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
I kategorii ruchu

Kategoria ruchu

sredni, lekkosredni,

Wyszczeg6lnienie wigiwosci Cigzki lekki

klasa kruszywa
I I

Scieralngé¢ w bebnie kulowym po peinegj 25 35

liczbie obrotéw, ubytek masy nie giiszy (40) (45)

niz, %(m/m):

Scieralndg¢ w bebnie kulowym po 1/5 peingj

liczby obrotéw, ubytek masy w stosunku|do 25 35

ubytku masy po petnej liczbie obrotéw nie

wigkszy niz, %(m/m):

Nashkliwos¢ nie wieksza ni, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoo.dpornéé_ wg _ met_ody 10,0 30,0

zmodyfikowanej, ubytek masy nie gliszy

niz, %(m/m):

* - dlazwiréw kruszonych przyjo takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
( ) - wartdci podane w nawiasach dotyomytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od gatunku kruszywa

I kategorii ruchu

Kategoria ruchu
o . - | lekkosredni
Wyszczegolnienie wiaiwosci cigzki | sredni | TR0
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartg¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm 0.5 05 05
odsianych na mokro, nie wiej ni;| ’ ’
%(m/m):
Zgwartcﬁc’ frakcji podstawowej, nie mnigj 85.0 85.0 85.0
niz, %(m/m):
Zawart@¢ nadziarna, nie wcej ni,| 8,0 8,0 8,0
%(m/m):
Zawartg¢ podziarna, nie wrcej ni,| 10,0 10,0 10,0
%(m/m):
ZawartG¢ zanieczyszcze obcych, nie 0.1 0.1 0.2
wigcej niz, %(m/m): ’ ’ '
Z_awartcxfé ziarn nieforemnych, nie wtej 15.0 20.0 25 d
niz, %(m/m):
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barwa cieczy nie ciemniejsza

ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych .
niz wzorcowa

Zawartag¢ przekruszonych ziariawirowych, 100" 154"
nie wiecej niz, %(m/m): ' ’

* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112
** - dotyczy grysu produkowanego z kruszyvedunalnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadcaal zlokalizowanych jak
najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleRiadiae sktadowiska powinno
by¢ rowne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej paetani zabezpieczaej przed
zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego sklad@angroboru. Kada frakcja kruszywa, jego
klasa i gatunekdala sktadowane oddzielnie, w sposoéb utheiajacy ich mieszanie sizarowno
w czasie sktadowania, jak rowniadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza ST uwzgldnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletyiko drogowe
kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe nierfikalyane i modyfikowane rodzaju K1-
65, K1-70, K1-65MP, K1-70MP, spetni@e wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z
opracowaniem ,Warunki techniczne. Drogowe kation@mulsje asfaltowe Em-94" -
IBDIM - 1994 [5].

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych

Badane wiéciwosci Rodza) emulsj|
K1-65 K1-70

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66| od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 i
Lepkas¢ BTA 00 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodng, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodngg, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gdej 0,4 0,4
niz:
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepné¢ do kruszywa, %, nie mniejxi 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieqeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaleeastosowda do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia na drogach o rugteanim. Przy ruchu mniejszym écedniego
dopuszcza gistosowanie emulsji K1-65. Powierzchniowe utrwatemize by wykonywane
rowniez na drogach o ruchuegzkim, lecz przy ayciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy
czym zalecane jest stosowanie emulsji wytwarzarsj wyciu asfaltu wczéniej
modyfikowanego.
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Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokig¥vanych zawarteasw tablicy 4.

Dopuszcza siréwniez stosowanie asfaltéw fluksowanych lub polimerodéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modydne i
niemodyfikowane) mogby¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty texhej wydanej
przez uprawniofjednostk i musz by¢ zaakceptowane przezziymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiat@pewni lepiszcza od jednego
dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy
Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikow, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneado sktadowania emulsji powinnydy
czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest zobowdzany przestrzega
nastpujace zasady:
— czas skltadowania emulsji nie powinien przekra&a-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarigsza n +5°C.

Tablica 4. WHaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji
Badane wiéciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP | K1-70MP

Zawartac¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkasé wg Englera wg PN-C-04014 [2E, 6 ]
nie mniej ni:
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodng, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwatosé, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie yoej 0,5 0,5
niz:
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepnéé do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

0 przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych varankach upatu (temp. powietrza
powyzej 3°C i nawierzchni powsej 40C) maksymalna warfé indeksu rozpadu nie by
podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinie
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierachsuwania niezwizanych ziarn po
wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozknia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozfenia kruszywa na nawierzchni,
— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu
3.3.1.Szczotki mechaniczne
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Zaleca si stosowanie ueddzen dwuszczotkowych, w skiad ktérych wchodzi szczotka
wykonana z twardych elementéw czysgnzch, stiaca do zdrapywania i usuwania
zanieczyszcze oraz szczotka regkka stizaca do zamiatania i usuwania niezmanych ziarn
kruszywa.

Ze wzgkdu na dae pylenie powstage w procesie czyszczenia, szczotki powinng by
wyposaone w uradzenie pochtaniage pyty oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na
sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zobogziany do aycia tylko takiej skrapiarki, ktora zapewni
roztozenie na jezdni przewidzianej $ic lepiszcza rownomiernie, zaréwno w kierunku padim
jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rwnomiernegaienia przewidzianej ikzi lepiszcza na
nawierzchni, skrapiarka powinnadowyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne oraz
mechanizmy regulacyjne, pozwaleg na sprawdzenie i regulowanie parametrow takikh |
— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotow pompy dozuafej lepiszcze,

— predkosci poruszania si skrapiarki (szczegoélnie doktadny pomiar i wskagami zakresie
zwykle od 3 do 6 km/h),

— wysokdasci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanegiszcza, skrapiarka powinna
posiadé zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiagowinien by wyposaony w dysze
szczelinowe oraz posiafleegulacg wysokaci swego potaenia nad powierzchaijezdni, dla
zapewnienia rownomiernego pokrycia nawierzchnidegem z dwoch lub trzech dysz. Nie
dopuszcza gistosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wygaosy w dysze stikowe.
Zaleznosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychrpatrow takich jak:
cisnienie, obroty pompy pdkaos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powingy lzawarte
w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiarl¢ mazna uzné za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,
jezeli odchylenia rozktadanego lepiszcza oddl@atazonych mieszcz sie w przedziale: 10% w
kierunku podtanym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawapewni jeden z poiszych
typow rozsypywarek kruszywa:
— samojezds,

— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni uzyskania diej doktadnéci dozowania kruszywa preferuje
si¢ uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa meana uzné za przydata do wykonania powierzchniowego
utrwalenia, jeeli pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa niezria sic od
przewidzianej iléci wiecej niz o 1 I/nf.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcéw ogumionych wypoganych w
opony o gtadkim bigniku, ze statym énieniem do 0,6 MPa i olegieniem 15 kN na koto oraz
lekkich walcow statycznych o stalowych pancerzacid warunkiemze nie keda one
powodowaty miadzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aZnnmateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodoweywane do przewozu emulsji powinnydgodzielone
przegrodami na komory o pojenitonie wickszej nz 3 nt, a kada przegroda powinna ngie
wykroje przy dnie, aby midiwy byt przeptyw emulsji m¢dzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczacsdo transportu emulsji beczki lub inne
pojemniki stalowe.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogdine

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaleagutrzymaniowym, ktéry pozwala na
uszczelnienie istniegej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpglizgowe warstwy
scieralnej, natomiast nie wptywa na poprgj@j nQsnosci i rOWNGsCi.

Nawierzchnia, na ktorej ma byykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna pogiad
wiasciwy profil podtuzny, poprzeczny, powierzchincharakteryzujca sie duza jednorodnécia
pod wzgkdem twardéci i tekstury oraz pozbawiarpytow.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istryegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywiste] #oi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, naleocent stopier twarddci i tekstug powierzchni istniejcej
nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury powierzchmvalanej mana postay¢ sie klasyfikach
zamieszczonw tablicy 5.

Przy okrélaniu stanu powierzchni dopuszcza siosowanie przez Wykonawonych
metod oceny stanu nawierzchni zaaprobowanych przgniera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

Giebokas¢

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni
P yaratopisp tekstury? HS

1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki HS>1,7
mineralno-bitumiczne bardzo otwarte i mog¢no
porowate

2 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki,2< HS< 1,7
mineralno-bitumiczne porowate

3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszahki0,8<HS<1,2
mineralno-bitumiczne o strukturze zamdtej
bez wystkdw lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykampa| 0,4<HS<0,8
tendencje do wygpowania wysikow lepiszcza
lub zaprawy

=g

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgmig HS<0,4
pocenia lub z licznymi remontamigstkowymi
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1) Pomiar gtbokaici tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanyieisienia tego
parametru.

5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalenie rzeczywistej ikai gryséw zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem
~Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa” .
Ustalory, wg wymienionego opracowania sl grysow dla podwojnego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni ngiskorygowé:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu o +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznejdto lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma
ruchu charakteryzagego s¢ jednorodnymi parametrami najekorzyst& z wkasnego
doswiadczenia oraz z programu projektowania powieriamhiych utrwalé ,Allogen”, ktory jest
w posiadaniu dyrekcji okgowych drég publicznych.

Mozna rownie korzysta z zahcznika do niniejszej ST ,Projektowanie powierzchmggo
utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5.

5.4. Zapewnienie przyczepnsti aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawuae przysipic tylko
wowczas, gdy przyczepsbaktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji élkrea zgodnie
z normy BN-70/8931-08 bdzie wiksza od 85%.

Jezeli przyczepnéé aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwigkszy¢ przez
ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszywa b&aamio przed jego rozieniem na
nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenigamlepiszczy i emulsja asfaltowa,
przyczepné&¢ aktywra mazna zwekszy przez zastosowanie otoczonego kruszywa nacgor

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie naea wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie
jest nizsza od +18C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejd nizsza nk +15°C przy
stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna bie nizsza nk +5°C przy emulsji
asfaltowej i +10C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystipienia do rob6t podczas opaddéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca
powinien wykoné odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spez przewidziany do wykonywania robét spetnia wymagawkrelone w
pkt 3 niniejszej ST,
— sprawdzenia, czy dozowanastdepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie zamierza
sie utrzymywa podczas robat.
Do takiej proby Wykonawca powiniertyt materialdw oraz spetu takich, jakie bda
stosowane do wykonania robét.
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawecéra po
zaakceptowaniu odcinka prébnego przezimera/inspektora nadzoru.

5.7. Oczyszczenie istnigrej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia pawiby doktadnie
0Cczyszczona za pom®sprztu mechanicznego spetriaggo wymagania wg pkt 3. W
szczegOlnych przypadkach (bardzaelzanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchiinano
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wykona przez sptukanie wadz odpowiednim wyprzedzeniem dla wysclam nawierzchni -
wazne przy stosowaniu lepiszczy na gu).

5.8. Oznakowanie robo6t

Ze wzgkdu na specyfik robot przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposob szczegolny jesbemdzany do przestrzegania postanawie
zawartych w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pikh.4, a dotyczeych zasad zachowania
bezpieczastwa ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodaeawiane lub
wymieniane na nowe. Przy gZgm natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i
wprowadzi regulaegj ruch wahadtowy za pomgsygnalizatorowwiatet lub za pomagc
pracownikow sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu
sprzyja utwierdzeniu ziarn kruszywa pod warunkieeprdkos¢ ruchu kzdzie ograniczona od 30
do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej siajagych warunkach atmosferycznych,
w okresie od 3 do 4 dob od chwili wykonania powatwziowego utrwalenia)Vykonawca
spowoduje ograniczenie pgdkosci ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkladana emulsja asfaltowa powinna posiasstpujaca temperatug:
- emulsja K1-65 - od 40 do 5{C,
- emulsja K1-70 - od 60 do 65,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 80,
- emulsja K1-70MP - od 65 do 7.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na pogojezdni, to ziczesrodkowe
przy drugiej warstwie powinno byprzesunite od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest
wykonanie powierzchniowego utrwalenia na catej skeici jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni saalgametac, ze wiasciwa jednorodnéc i
ilo$¢ lepiszcza uzyskuje sdopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwe jego
wyptywu. Zaleca s, aby w tym krétkim czasie lepiszcze wyptywato miausze papieru
roztozone na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane réwnomiesnwarstwy w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2,
naswiezo roztazonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigie]
wymagania okrdone w pkt 3.3. Odlegkt pomkdzy skrapiark rozktadajca lepiszcze, a
poruszajca Sie za ni rozsypywark kruszywa nie powinna Bywigksza nk 40 m. Przy
stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa bdidi roztozenia lepiszcza do chwili
roztozenia kruszywa powinien kbymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezparednio po rozteeniu kruszywa, ale nie paiej niz po 5 minutach naky przystpic¢
do jego watowania. Do watowania powierzchniowyctwalea najbardziej przydatneasvalce
ogumione (walce statyczne gtadkie niezalecane, gdymog powodow& miazdzenie
kruszywa).

Dla uzyskania wigciwego przywatowania mma przypé co najmniej 5-krotne przajie
walca ogumionego w tym samym miejscu przy stosurkduzej predkosci od 8 do 10
km/h i przy cénieniu powietrza w oponach i olageniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej
ST.

Przy wykonywaniu podwojnego powierzchniowego utem&, pierwsz warstwe
kruszywa watuje sitylko wstpnie (jedno przégie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenialdagé ruchu naley
ograniczy od 30 do 40 km/h. Dtugo okresu w ktérym nawierzchnia powinnatlshroniona
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zalezy od istniejcych warunkéw. Mee to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma,
albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgejtiub chtodne,.

Na ogot dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskuje sv czasie od 24 do 48 godzBwiezo
wykonane powierzchniowe utrwalenie pedoy¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie
wczesniej, & wszystkie niezwizane ziarna zostamsungete z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi lub specjalnymi wdzeniami do podénieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania lepiszcza i
kruszywa i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi / inspektorowi nad. do akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w
pkt 2 niniejszej ST. W zakresie badania gspuzWykonawca winien przedstaiaktualne
swiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowego
utrwalenia podano w tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw
Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, Wavosci kruszywa nalgy bad& dla kazdej partii.
Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emuls;ji
Jezeli Inzynier /inspektor nie ustali inaczej, to dlazklaj dostarczonej partigodka
transportu) emulsji asfaltowej najebadd:
- barwe,
— jednorodnéc,
— lepkasé i indeks rozpadu.

Tablica 6. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robot powierzchniowego utrwalenia

Czestotliwos¢ badah.

Lp. Wyszczegolnienie bada ~e )
pomiarow Minimalna liczba bada
1 | Badanie wigciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emuls;ji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu  czy&to|w sposob cigly
nawierzchni

4 Sprawdzenie dozowania lepiszcra przed rozgmem robof
(odcinek prébny) i w przypadku
watpliwosci

5 Sprawdzenie dozowania kruszywarzed rozpoczxiem robot
(odcinek probny) i w przypadku
watpliwosci

6 |Sprawdzenie temperatuiy,qziennie przed rozpoeziem
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otoczenia i nawierzchnbot

7 | Sprawdzenie temperatyminimum 3 razy na zmiay
lepiszcza robocz

3 Pomiary szerokii
powierzchniowego
utrwalenia

w 10 miejscach na 1 km

6.3.4.Sprawdzanie stanu czysto nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powinieraslza stan powierzchni
nawierzchni, na ktorej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z5Rtoraz jej
oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymi wbpkt

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa nalg wykonyw& jak badania testowe, wedtug
metod opisanych w opracowaniu GDDP lub réwnowaznym.

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpey
otoczenia i nawierzchni co do zgodnobz wymaganiami ok&gonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatuigteza, co
do zgodnéci z wymaganiami oki&onymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powiernitwego
utrwalenia

6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakaczeniu robat, tj. po okresie péginacji, Wykonawca w obecia Inzyniera
dokonuje pomiaru szeroka powierzchniowego utrwalenia z dokladom do +1cm.
Szerokaé¢ nie powinna s rézni¢ od projektowanej wicej niz o+ 5 cm.
6.4.2.ROwnac¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robot przygotowawczych przed powedniowym utrwaleniem, na
istniejacej powierzchni dokonano pomiaréw rownp to po wykonaniu powierzchniowego
utrwalenia pomiary takie natg wykona w tych samych miejscach i wedtug tej samej metody.
Wyniki pomiarow réwnéci nie powinny by gorsze od wynikdéw uzyskanych przed wykonaniem
robot.
6.4.3.0cena wygidu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng siharakteryzowajednorodnym wygidem
zewretrznym. Powierzchnia jezdni powinnadséwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze
osadzonymi w lepiszczu, twax@ymi wyrazna gruky makrostruktug. Dopuszcza gizloty
kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwdéjnego
powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000QWymagania ogolne” pkt 8.

58



Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fi{jednego metra kwadratowego) podwéjnego powiermetego
utrwalenia nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— transport i sktadowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
— dostawe i prac: sprztu do robdt,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongsoavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudéd materiatdw,
— podwojne roztaenie lepiszcza,
— podwdjne roztaenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie lépkavzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczejmno lepiszczy
bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie $dio rozkladanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pisBieDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDiIM, Warszawa 1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jadad grysow izwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych adgerzchni drogowych. MK-CZDP
1984.

7. Zakacznik do ST - ,Projektowanie powierzchniowego utlevea. Wytyczne i zalecenia”.
Program projektowania powierzchniowych utrwiale
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1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyae wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonaniem modernizacji drogi dojazdowej gtuntéw rolnych przy ul.Patacowej w 8cihie i
Diugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pmrzetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnyphofilowanych) i ulepszonych, obejmgych naprawy
czastkowe,naprawy z profilowaniem nawierzchni oraz odnow nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu relhego albo ulepszonego mechanicznie lub chen@gczni
odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) -daiglony pas terenu, przeznaczony do ruchu lubopost
pojazddéw oraz ruchu pieszych, w ktérym veystiacy grunt podtaa jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona — nie dotyczy
1.4.4.Mieszanka optymalna gruntowa — nie dotyczy
1.4.5.Remont czstkowy — nie dotyczy.

1.4.6.Profilowanie i zagszczeni nawierzchni drogi gruntowej - mechaniczoprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7.0dnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, dodimie, roZcielenie, wymieszanie, sprofilowanie i
zag:szczenie materialu istnigjego i odnawiajcego nawierzchagi

1.4.8.Pozostate okegenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagangdtne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogtjhgpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Nie dotyczy

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” jpki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntae;j

W zalenosci od zakresu rob6t oraz sposobu ich wykonania, &dgkvca powinien wykazasig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— réwniarek, spycharek lub spitm rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatorytugi) do rozktadania
materialéw, mieszania, spulchniania i profilowania,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Nie dotyczy

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania rob6t przy naprawie nawierzclovipien by zgodny z dokumentagjechniczia i ST.
W przypadku braku wystarczglych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
— profilowanie drogi,
— zagszczenie nawierzchni

5.3. Zasady konserwacji hawierzchni
Nie dotyczy
5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaeh
Inzyniera/inspektora:
- ustali¢ lokalizacg terenu robot,

5.5. Roboty ziemne

Nie dotyczy
5.6. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z guntu naturalnego
5.6.1.Remont czstkowy nawierzchni z gruntu naturalnego — nie doyyc
5.6.2.Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktérym znajduje: svieksza liczba wybojéw, kolein itp., ma za
zadanie poprawienie poprzecznego przekroju dragréwnania jej nierownéei w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca giwykonywa réwniarkami, lecz dopuszczagdiez uzycie innego sprgu, np.
spycharek i wiokow.

Profilowanie najlepiej jest wykonywapo srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, cowiktzaréwno
$cinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego gagzenie. Liczba przejazdéw réwniarek do uzyskaail@zytego
profilu jest r&na i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzajutgrusposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywa wyboje ziemy otrzymanm przez sciecie wygérowa, powstatych z materiatlu wyniesionego z
wybojow przez kota pojazdéw w czasie suchej pogmdy z nieréwnomiernego zgggczenia jezdni,

— odtworzy profil pierwotny przezsciecie poboczy i przesugtie otrzymanej gt ziemi kusrodkowi drogi z
jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowary drogg, w zalenosci od decyzji Iitynieral/inspektora, nmima:

- nie walowd, zwlaszcza j@éi zaklada st krotkotrwaldgé zag;szczenia,
- watowa, np. walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchniénizscieleniu gruntu na drodze.

Profilowary drog; zaleca si, ze wzgédow organizacyjnych, podziélina odcinki, ktére réwniarka nme
naprawé w ciagu 12 dni.

Na bardzo krétkich odcinkach drogi dopuszcza rgczne wykonanie profilowania przyzyciu topat,
oskarddw i ubijarek.

5.6.3.Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

- Nie dotyczy
5.7. Naprawa nawierzchni z mieszanki optymalnej grmtowej
5.7.1.Remont czstkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Remont czstkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntopeyinien obejmowa

— osuszenie wybojow lub kolein za pomaowkéw odwadniajcych,

- wypetnienie wybojow lub kolein gruntem o wtawosciach mieszanek optymalnych; optymalne mieszanki
gliniasto-piaskowe, gliniastewirowe itp. naléy przygotow& wg ramowego sktadu uziarnienia odomego w
OST D-05.01.00 [5] wzgbnie za zgogl Inzyniera mana wypeig wyboje lub koleiny materiatem gruntowym
zescigcia wygorowa nawierzchni,

— zagszczenie gruntu warstwami.

Pozostale zalecenia wykonania remontastkowego powinny odpowiadaistaleniom punktu 5.6.1.

5.7.2.0dnowa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Nie dotyczy

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl[1] pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Nie dotyczy badalaboratoryjnych
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Czestotliwosé

Lp. Wyszczegblnienie robot bada:

Wartasci dopuszczalne

1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy
nawierzchni

Tylko niezledna

1raz powierzchnia

Badania i pomiary w czasie rob6t powinny uvertyliac zalecenia ST D-05.01.00 [5].
6.4. Badania wykonanych robét
Po zakdczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nawmujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@OQWymagania ogoélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér tych robdét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiigaog6ine” [1]
oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podim,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustedpecyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)
1. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

10.2. Inne materiaty

7. Podeczniki i przepisy utrzymania drog
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\Sa wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonywaniem nawierzchiirowej przy modernizacji drogi dojazdowej do gréwt rolnych przy
ul.Palacowej w Sgtinie i Dlugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmumjaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ki ..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej o grubdci warstwy 10 cm po uprzednim wykonaniu korytowania

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigrigstosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, nieréwrai, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp. nawierzchnia ttuczniowa,
brukowcowa lubzwirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesimych, ktérej warstwatieralna jest
wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”  pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpid 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszggwinna migécic¢
sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnigmganych na rys. 1. Skiad ramowy uziarnienia podano
tablicy 1.

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2] i
PN-B-11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszankiziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej rnéaski zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa Iyb . .
” . . warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni ;
. : dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszandiowych

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangry

— spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdhnia, rozktadania,
profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek do
wymieszania mieszanki optymalnej,

— przewanych zbiornikbw na wogl do zwikzania mieszanki optymalnej, wypassych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,
— walcow wibracyjnych
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélioe” pkt 4

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusaeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze gruntowe pod nawierzcleniwirowa powinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmegozez utéenie warstwy
odsiczapcej z piasku o wskaniku wodoprzepuszczalto wigkszym od 8 m/dof) wedtug zasad okéwnych w ST
D-04.02.01 ,Warstwy odgzapce i odcinajce”.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Projekt skladu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagagodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalra mieszanki okrdona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z neidiN-B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotyece wykonania odcinka prébnego podano w ST D-05@,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankawirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki.
Grubdi¢ roztozonej warstwy mieszanki powinnadiaka, aby po jej zagzczeniu osignigto grubac¢ projektowan,
tj.:

10 cm Mieszanka po rozteniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zaszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpgcsie od kravedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi,
czesciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgaiezpocaé

od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.
Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podanego w ST, a w przypadku gdy nie jest
on okrdlony, do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszegazr),98 zagszczenia maksymalnego,

okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodniéNzBR04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna Byéwna wilgotndci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotn& mieszanki jest wisza o wgcej niz 2% od wilgotngci optymalnej, mieszarknalery
osuszy w sposob zaakceptowany przezyiniera, a w przypadku gdy jestzaza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslona
iloscia wody. Wilgotné¢ mazna badé dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna Bywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymogow jakzaly

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipyelegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg dba, aby byta ona stale wilgotna, zrasgajy woda ze zbiornikbw przewmnych.

Nawierzchnia powinna léyréwnomiernie zajidzana (dogszczana) przez samochody na calej jej sz&oiko
w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zalecaesprzektadanie ruchu nazde pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajice st wkle$niecia po okresie piegnacji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomamskardoéw. Wczesne wyrdwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu wybojéwzék mimo
tych zabiegow tworzsie wyboje, uszkodzone miejsca najfevycia¢ pionowo i usuné, dosypé swiezej mieszanki
zwirowej, wyprofilowa® i zagsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do
produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ badai i pomiaréw

Po istniejcej trasie

1 | Uksztattowanie osi w planie

2 | Rzdne wysokéciowe Nie dotyczy

3 | Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | Réwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 0,2 km

5 | Spadki poprzeczne 1Q pomiaréw} na 0,_2 km oraz w punktgch
gtéwnych tukéw poziomych

6 | Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 0,2 km

7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 0,2 km

8 | Zagiszczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni
Os$ nawierzchni w planie nie powodia zejcia nawierzchni oraz poboczy z granic dziatki dnogp
6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni — dostosowalo istniejcego terenu oraz zachoéva
plynnas¢ niwelety.

6.3.4.Rownas¢ nawierzchni

Nierownaci podtuzne nawierzchni naky mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z normp BN-68/8931-04 [5].
Nieréwnaici poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierébwnaci nawierzchni nie powinny przekra@zab mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolvinny by zgodne z dokumentacjprojektove z
tolerancjy + 0,5%.

6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wédcej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubg¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie sZexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétionie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgohn
€0 najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zggdi wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacj
projektows.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagzszczenie nawierzchni nalebad& co najmniej dwa razy dziennie, z type, maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrio800 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa

wykonywa dowolry metod;.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\Vdymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzclimiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektovs, ST i wymaganiami liyniera/Inspektora, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodtaza gruntowego lub warstwy ogtszapcej,
- dostarczenie materiatdw,
— dostarczenie i wbudowanie mieszariiirowej,
- wyrownanie do wymaganego profilu,
— zagiszczenie poszczegOllnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni

drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réno nawierzchni
planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanij (ST) § wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zwzanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych przy
modernizacji drogi dojazdowej do gruntow rolnyclaypul.Patacowej w Sectinie i Dlugoszynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z
formowaniem poboczy gruntem z korytowania.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzy@aaii pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasie korytowania oraxinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem
drogowym.

1.4.4 Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagdargoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnienimgpppodano w ST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchmjeuntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéliwe” pkt
4,



4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej ST, mima korzysta z dowolnychsrodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-Q00 ,Wymagania ogolne” pkt.5
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me byt wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas korytowaniaamiaania poboczy naky wywiez¢ na
odkiad. Miejsce odktadu nate uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo
wilgotnasci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsb
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodiidl-B-04481
[1].

5.3. Uzupetnianie poboczy - formowanie.

Formowanie poboczy, najewykona z gruntu pozyskanego z korytowania.
Zagszczenie uformowanego pobocza pglprowadzé od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spytz do zagszczania musi iyzaakceptowany przeziyniera.
Zagzszczona powierzchnia powinnadapwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z Zaoym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadadow po przeiciu walcow lub zagszczarek.
Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniegj
0,98 maksymalnego zeggczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodié&lzZB-04481 [1].
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
- nie dotyczy
6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.

Tablica 1. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwaos¢ bada

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej
1 Wllgotngég’ _optymalna mieszanki 2 probki
uzupetniajcej
2 |Wilgotnas¢ optymalna gruntu W 2 probki

scigtym poboczu

3 | Wskanik zag:szczenia nacinanych

lub uzupetnianych poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakazeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiard$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna eztotliwos¢
pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2razy na 100 m
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Rownda¢ podiwna co50m

3 | Rébwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektowa, z
tolerancy + 1%.

6.4.2.RO6WNG¢ poboczy

Nierowndaci podtuzne i poprzeczne natg mierzy tata 4-metrovg wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tak nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@\@ymagania ogoélne” pkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) przy plantowaniu lgbince poboczy.
Jednosikobmiarows przy formowaniu i zagszczaniu poboczy jest’rimetr szécienny ).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0000MWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektowa i wymaganiami
Inzyniera/lnspektora, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
— oznakowanie robot,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupehazggo,
- roztozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych

Cena wykonania 1*mob6t obejmuje:
- oznakowanie robot
- uformowanie pobocza z gruntudeego w odkladzie
- zagszczenie gruntu uformowanego w poboczu
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania latwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i it
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowaleoty ziemne
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